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Lineare gewöhnliche Differentialgleichung
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Wenn z als Lösung zu Glchg. (2) gefunden wurde, sind x1 als auch x2
Lösungen zu Glchg. (1) 



Lineare gewöhnliche Differentialgleichung
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Lineare gewöhnliche Differentialgleichung
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b2 < 4km Schwingfall
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b2 < 4km Schwingfall
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Lineare gewöhnliche Differentialgleichung
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Lineare Differentialgleichung zweiter Ordnung
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Nichtlineare
Differentialgleichung
zweiter Ordnung
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harte Feder

2
3

2 0d xm kx
dt

+ =



weiche Feder

2

2 sgn( ) 0d xm k x x
dt

+ =



Pendel (weiche Feder)
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Relaxationsoszillator

Van-der-Pol-System
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negativen Reibungs für kleine x



http://www.scholarpedia.org/article/Predator-prey_model
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Räuber-Beute-Gleichungen

Lotka-Volterra Gleichungen
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Räuber-Beute-Gleichungen

Lotka-Volterra Gleichungen

http://lamp.tu-graz.ac.at/~hadley/physikm/apps/ode2n.php



Balken und Cantilevers

http://lampx.tugraz.at/~hadley/memm/mechanics/beams.php

Euler-Lagrange Gleichung






http://de.wikipedia.org/wiki/Black-Scholes-Modell

Black-Scholes-Modell

V = Wert einer Option
S = Basiswert
r = Zinssatz
σ = Volatilität
t = Zeit



Resonaz



Resonaz
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Resonaz
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erregger

eingeschwungene Antwort



Resonaz
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Resonaz
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Gütefaktor

Quarzoszillator  Q ~ 104 - 106

Stimmgabel  Q ~ 1000Stoßdämpfer  Q ~ 0.5

Q =2



Parametrisch erregte Schwingungen

Kind auf einer Schaukel
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