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Magnetostatik
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Magnetostatik (kleine Leiterstück)
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Magnetostatik
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Parameterdarstellung
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Parameterdarstellung
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Parameterdarstellung
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unendlich langen geraden Leiter

Ampèresches Gesetz
(integrale Form)
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unendlich langen Zylinderspule

Ampèresches Gesetz
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Ablenkung durch Magnetfeld



J. J. Thomson Experiment



Lorentz Kraft
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gerade Draht und konstant Magnetfeld 







Kraft zwichen zwei Leitern
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Elektromotor



Harmonische Schwingung
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Freie Schwingung
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Freie Schwingung
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Anfangsbedingungen
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andere Schwingungssysteme
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