






Punktmechanik

r v F


a



Geschwindikeit v

( ) ˆ ˆ ˆ( )   [m/s]yx z
drdr drdr tv t x y z

dt dt dt dt
= = + +






Bahnkurve

( )v t =


ˆ ˆ( ) (cos(2 ) cos(7.2 t)) x (sin(2 ) sin(7.2 t))r t t t yπ π π π= + + +




Mathematica, Wolfram Alpha





Beschleunigung a

22 22
2

2 2 2 2

( ) ˆ ˆ ˆ( )   [m/s ]yx z
d rd r d rd r ta t x y z

dt dt dt dt
= = + +




2( ) ˆ ˆ ˆ( )   [m/s ]yx z
dvdv dvdv ta t x y z

dt dt dt dt
= = + +






immer Radiant



Kraft F


  [N]F ma=
 

  [N]dvF m
dt

=


2

2   [N]d rF m
dt

=




Corioliskraft 

y

x

r

?F


z

ϕ

θ

( ) ( ) ( ) ( ) ( ) ( )ˆ ˆ ˆsin cos sin sin cosr t R t t x R t t y R t zω ω= Ω + Ω + Ω




Müssen wir die Coriolis-Kraft für die Prüfung wissen?





Punktmechanik

r v F


a
drv
dt

=


 dva
dt

=




0

0( ) ( ') ' ( )
t

t

r t v t dt r t= +∫
  

0

0( ) ( ') ' ( )
t

t

v t a t dt v t= +∫
  

F ma=
 

Fa
m

=








konstante Kraft 0F


0F


0
0

Fv t v
m

= +


 

Fa
m

=




0Fa
m

=




0v adt v= +∫
  



konstante Kraft 0F


0F


0
0

Fv t v
m

= +


 

0Fa
m

=




0r vdt r= +∫
  

20
0 02

Fr t v t r
m

= + +


  



konstante Kraft 0 ˆF mgz= −


ˆF mgz= −


( )0 ˆzv gt v z= − +
 

ˆa gz= −


0r vdt r= +∫
  

2
0

1 ˆ
2 zr gt v t z = + 

 
 

0v adt v= +∫
  

0 0 ˆzv v z=


0 0r =
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