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andere Schwingungssysteme
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Schwingungssysteme

für kleine Amplitudenschwankungen und niedrigen Geschwindigkeiten die 
Differentialgleichung für eine schwingende Systeme ist
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Lineare gewöhnliche Differentialgleichung zweiter Ordnung



Lineare gewöhnliche Differentialgleichung
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Lineare Differentialgleichung zweiter Ordnung

22

2 0d x dxm b kx
dt dt

 
+ + = 

 
Nichtlineare
Differentialgleichung
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Lineare gewöhnliche Differentialgleichung
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Lineare gewöhnliche Differentialgleichung
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b2 > 4km Kriechfall

b2 < 4km Schwingfall
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b2 > 4km Kriechfall
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