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Corioliskraft 
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Müssen wir die Coriolis-Kraft für die Prüfung wissen?
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Harmonische Bewegung
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Radiant

Lineare Federkraft:
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Mathematica, Wolfram Alpha







Kreisbewegung 
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Winkelgeschwindigkeit [rad/s]
Frequenz [1/s] = [Hz]
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Zentrifugalbeschleunigung
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Zentrifugalkraft


